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Vanateurs sur
Ethernet industnel

u sein des applications industrielles, deux mouvances

sonnent comme de véritables leitmotiv : flexibilité et

interopérabilité. Et ce ne sont pas les équipements res-
ponsables de la cinematique qui vont échapper a la regle. Le
produit doit s’adapter au mouvement, et les organes responsa-
bles de celui-ci sont méme censés répondre a plusieurs types
d’applications pour diminuer les colts d’investissement.

Si l'on s’intéresse aux applications de vitesse et de posi-
tionnement (drive et motion control), parmi ces organes, on
pense naturellement aux
moteurs. Il 'y a de cela
une dizaine d’années,
on assistait a une classi-
fication des moteurs pour
répondre a tel ou tel type
d’applications.

Ainsi, les moteurs syn-
chrones, de part leurs ca-
ractéristiques, étaient plutot réservés a des applications basse
vitesse et fort couple, comme le levage. Les asynchrones se
voyaient cantonnés aux hautes vitesses et couples inférieurs,
notamment dans les systemes de ventilation.

Dans un souci d’élargir les domaines d’applications et de
proposer aux industriels des solutions polyvalentes, les con-
cepteurs d’organes responsables du pilotage moteur, principa-
lement le variateur, se sont penchés sur des modes de pilotage
novateurs comme le contrdle vectoriel de flux. Ainsi, des sys-
temes autrefois dédiés a de la variation de vitesse affichent des
performances honorables pour le positionnement.

En plus de cette intégration multi-fonctions, on observe aussi
une convergence des technologies. Le controle cinématique
glisse petit a petit vers la mécatronique qui integre plus de
domaines : pneumatique, mécanique, hydraulique, API, com-
munication...

Ce répertoire se penche sur ce dernier domaine, celui de la

communication, en passe d’etre trusté par une technologie :
Ethernet.

84 Jautomatise N° 49 - Novembre-Décembre 2006

Histoire d’un succes

Ethernet fut développé au sein des laboratoires Xerox, au dé-
but des années soixante-dix. Depuis la fin des années quatre-
vingt, il a su acquérir une indépendance vis-a-vis de grands
constructeurs. Il en a découlé une plus grande liberté quant
a sa diffusion.

Des chercheurs ont ainsi saisi 'occasion de I'étudier et de
Iintégrer dans la modélisation du systeme OSI. En clair, Ether-
net vient se greffer sur la couche physique et la sous-couche
medium access control (MAC) du modele OSI. Ce résultat fut
un critere de choix a son implantation industrielle.

Tout d’abord, plusieurs aspects structurels fondamentaux lui
conferent des avantages indéniables. Ainsi, les équipements
disseminés sur le réseau ne sont soumis a aucun master super-
visant l'installation. Dans le méme ordre d’idée, la méthode
d’acces distribuée est la méme pour tous les équipements.
De plus, la déconnexion d’un équipement ne perturbe pas le
fonctionnement de l'installation.

Néanmoins, quelques ombres au tableau ont nécessité des
refontes ou des créations technologiques :

Ethernet utilise le mode de communication CSMA/CD : Car-
rier Sense : écoute de la porteuse, Multiple Access : plusieurs
stations peuvent émettre
simultanément avec un ris-
que de collision, et Colli-
sion Detection : détection

des erreurs de collision et
traitement par un envoi de
signal.

Si une collision a lieu, les
deux machines interrom-
pent leur communication
et attendent un délai aléatoire, déterminé par un algorithme
Back-off, puis la premiere ayant passé ce délai peut alors
reémettre. Il apparait clair que ce mode de communication
s’avere probabiliste, c’est-a-dire qu’il n’est pas possible de




déterminer avec certitude le délai d’envoi et donc la transmis-
sion du message.

Rappelons que dans un réseau Ethernet les stations se par-
tagent le méme medium de communication, qu’il n’y a pas
de priorité d’émission. Pour pallier a ce style de probleme,
des commutateurs ont
du etre développés afin
d’optimiser la bande
passante du réseau et
établir un mode de trans-
mission full-duplex. Ce
mode de transmission
sera validé si le médium
peut le supporter, ainsi
on pourra évincer le do-
maine de collision.

Ensuite, en tant que protocole de communication industrielle,
Ethernet devenu Ethernet Industriel se devait de répondre a
des normes bien précises. Le standard a respecter, qui est
devenu une norme internationale d’ailleurs, est le 802.3 de
I'IEEE. (norme internationale : ISO/CIE 8802-3).

Ce standard définit les conditions de
communication en termes de : déter-
minisme (temps garanti par action réali-
sée), taille donnée des paquets d’infor-
mations manipulés, synchronisme des
differentes horloges des éequipements
présents sur le réseau, et la garantie
d’une sécurité de transfert d’informa-
tions selon les conditions environne-
mentales et/ou topologiques.

Ces mesures drastiques ont poussé
les constructeurs a la création de leur

Variateurs E‘

propre réseau fondé sur Ethernet (TCP/IP) qui respecte ces
impératifs, tels que : Modbus TCP, Ethernet/IP (IP pour Indus-
trial Protocol) et Profinet pour les réseaux en provenance du
monde des bus de terrain, mais aussi de nouveaux arrivants
comme EtherCat, Sercos Ill, Powerlink...

Synergie

Si I'on observe de plus pres le noyau de ce répertoire, la va-
riation au sens large (vitesse, positionnement), on s’apergoit
que la technologie de I'information tient un role majeur. En
effet, pour faire face a des gestions de plus
en plus complexes, en plus grand
nombre, avec des vitesses d’exé-
cutions et de transferts accrues,
une bonne transmission de don-
nées est impérative.

Dans un contexte de standardi-
sation généralisee les données
doivent etre accessibles de n’importe
quel point de la couche réseau concernée,
voire de |'entreprise toute entiere.

Il en résulte d’une part une intégration ver-  ti-
cale des données supportée par une large bande
passante, ainsi qu’une intégration horizon-
tale pour assurer la communication entre les
différents acteurs des couches applicatives,
notamment entre le contrdle/commande et les
variateurs.

C’est dans ce contexte qu’Ethernet Industriel
trouve sa place. Méme si d’un coté ce sont ses
aspects de capacité de transfert qui sont recher-
chés, alors que de l'autre coté c’est le détermi-
nisme qui fait loi.

.
Variateur : un variateur de vitesse est un équipement qui alimente un moteur électrique afin de faire varier sa vi-
tesse jusqu’a sa vitesse nominale. La valeur de [a vitesse peut &tre proportionnelle a un signal analogique fourni par un

potentiometre ou par une source d’alimentation externe.

Ils sont constitués d’un redresseur puis, suivant le type de moteur a alimenter, d’'un étage d'électronique de puissance
supplémentaire qui contient un onduleur ou un hacheur. Les variateurs récents contiennent aussi un étage de correction
du facteur de puissance afin de respecter les normes de compatibilité électromagnétique.

Motion Control : Discipline de controle de mouvement par I'intermédiaire de moteurs électriques. Elle vient s’in-

tercaler entre les applications de variation de vitesse classiques (entrainement, pompes...) et celles dédiées aux machine-
outils. De nature genéraliste, elle ne contient pas uniquement les variateurs, mais s’interesse a I'ensemble des acteurs du
mouvement : de fait, une application de type Motion Control comprend toujours un controleur qui attaque un variateur

qui lui pilote le moteur.
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Fournisseur : ABB Automation

Commercialisé par : ABB Automation

Nom du produit : ACS 800

Valeur nominale - plage de tension : 220V tri & 690V tri

Valeur nominale - puissance : 0.55 a 5600kW

Type de réseaux Ethernet : Ethernet, ControlNet.

Type de programmation : Par micro-console détachable ou par
PC avec outil logiciel DriveWindow (sous Windows), recopie
parameétres par micro-console, plusieurs macro-programmes - De
plus, en standard dans I’ACS 800 : assistant de mise en service,
programmation adaptative.

Interface opérateur : Micro-console avec affichage en clair (4
lignes, 14 langues) ou PC.

Fonctionnalités : Six macro-programmes en standard: 2x
utilisateur, manu/auto, régulation PID, régulation couple,
commande séquentielle - Autres fonctionnalités standard : freinage
par le flux, optimisation du flux, reprise a la volée — controle de
frein mécanique - macro-programmes optionnels : maitre/esclave,
controle de pompes en cascade.

Autres caractéristiques : Controle moteur DTC — Self réseau
intégrée en standard — Avec ou sans filtre RFI Degrés de protection
IP00/IP21/1P22/IP42/IP54 — Enveloppes : modules a intégrer
en armoire, modules auto-porteurs prets a I'emploi, coffrets,
armoires completes, versions Marine — Versions mono et multi-
entrainements - Exécutions 6 pulses, 12 pulses, 4 quadrants —
Refroidissement air ou eau — Versions logicielles levage, machines
textiles, extrudeuses.

Fournisseur : B&R Automation Industrielle
Commercialisé par : B&R Automation Industrielle

Nom du produit : Acopos 1022/1045/1090/1180/1320/1640
Valeur nominale - plage de tension : 3x400-480V

Valeur nominale - puissance : 1TkW pour la version 1022, 2kW
pour la version 1045, 4kW pour la version 1090, 9kW pour la
version 1180, 16 kW pour la version 1320, 32 kW pour la version
1640.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet Powerlink, Ethernet.

Type de programmation : Logiciel B&R Automation Studio, blocs
de fonction PLCopen.

Fonctionnalités : Régulateurs de position, vitesse et courant/couple
intégrés en plus de fonctions PID et logiques configurables (SPT
- Smart Process Technologie).

Autres caractéristiques : Positionnement point a point, profil de
came électronique, différentiel électronique, coupe transversale,
coupe a la volée, arbre d’entrainement, sequenceur a cames, CNC.
Pilotage de moteurs synchrones/asynchrones/linéaire/couple.

Fournisseur : B&R Automation Industrielle
Commercialisé par : B&R Automation Industrielle

Nom du produit : Acopos mini 1010, 101050

Valeur nominale - plage de tension : 3x400-480V pour la version
1010, 1x100-230V pour la version 101050

Valeur nominale - puissance : 450W

Type de réseaux Ethernet : Ethernet Powerlink, Ethernet.

Type de programmation : Logiciel B&R Automation Studio, blocs
de fonction PLCopen.

Fonctionnalités : Régulateurs de position, vitesse et courant/couple
intégrés en plus de fonctions PID et logiques configurables (SPT
- Smart Process Technologie).

Autres caracteristiques : Positionnement point a point, profil de
came électronique, differentiel électronique, coupe transversale,
coupe a la volée, arbre d’entrainement, sequenceur a cames, CNC.
Pilotage de moteurs synchrones/asynchrones/linéaire/couple.
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Fournisseur : B&R Automation Industrielle
Commercialisé par : B&R Automation Industrielle

Nom du produit : Acopos 128M

Valeur nominale - plage de tension : 3x400-480V

Valeur nominale - puissance : 64kW

Type de réseaux Ethernet : Ethernet Powerlink, Ethernet.

Type de programmation : Logiciel B&R Automation Studio, blocs
de fonction PLCopen.

Fonctionnalités : Régulateurs de position, vitesse et courant/couple
intégrés en plus de fonctions PID et logiques configurables.
Autres caractéristiques : Positionnement point a point, profil de
came électronique, différentiel électronique, coupe transversale,
coupe a la volée, arbre d’entrainement, sequenceur a cames, CNC.

Fournisseur : B&R Automation Industrielle
Commercialisé par : B&R Automation Industrielle

Nom du produit : Acopos mini 1016

Valeur nominale - plage de tension : 3x400-480V ou 1x110-230V
Valeur nominale - puissance : 700W

Type de réseaux Ethernet : Ethernet Powerlink, Ethernet.

Type de programmation : Logiciel B&R Automation Studio, blocs
de fonction PLCopen.

Fonctionnalités : Régulateurs de position, vitesse et courant/couple
intégrés en plus de fonctions PID et logiques configurables.
Autres caracteristiques : Positionnement point a point, profil de
came électronique, différentiel électronique, coupe transversale,
coupe a la volée, arbre d’entrainement, sequenceur a cames, CNC.
Pilotage de moteurs synchrones/asynchrones/linéaire/couple.

Fournisseur : Baldor

Commercialisé par : IMO Jeambrun Automation

Nom du produit : Microflex E100

Valeur nominale - plage de tension : 220 VAC monophase.
Valeur nominale - intensité : 3, 6 ou 9 Amperes.

Type de réseaux Ethernet : Powerlink, Ethernet TCP/IP.
Type de programmation : Basic, ActiveX.

Fonctionnalités : Variateur brushless.

Tarif de base : A partir de 650 euros.

Fournisseur : Baldor

Commerecialisé par : IMO Jeambrun Automation

Nom du produit : Motiflex

Valeur nominale - plage de tension : 400 VAC Triphase.
Valeur nominale - intensité : 1 a 27 Amperes.

Type de réseaux Ethernet : Powerlink, Ethernet TCP/IP.
Type de programmation : Basic, ActiveX.
Fonctionnalités : Variateur brushless.

Autres caractéristiques : Alimentation DC partagéee, Carte d’axes
en option, autres réseaux.

Tarif de base : A partir de 1200 euros.

Fournisseur : Beckhoff

Commercialisé par : Beckhoff

Nom du produit : AX5000

Valeur nominale - plage de tension : 1x100...3x480V AC +/-10%,
50..60hz.

Valeur nominale - puissance : 0.8 ... 10 kVA.

Type de réseaux Ethernet : EtherCAT.

Type de programmation : En IEC61131.

Interface opérateur : Display 2 lignes 26 caracteres.
Fonctionnalités : Pour moteur Brushless, asynchrone, linéaire.
Toutes commandes d’axes (PTP, NC, CNC) avec la commande
logicielle TwinCAT. Commande en courant, vitesse ou position.
Commande de 2 moteurs distincts avec un variateur.

Autres caractéristiques : Fonction de sécurite TwinSAFE, entrées
capture 11ps.

Tarif de base : 1180 euros pour 2 moteurs.



Fournisseur : Beckhoff

Commercialisé par : Beckhoff

Nom du produit : AX2000

Valeur nominale - plage de tension : 3x(230....480)V AC +/-10%,
50..60hz.

Valeur nominale - intensité : 2...28 kVA.

Type de réseaux Ethernet : EtherCAT.

Type de programmation : En [EC61131.

Interface opérateur : Display 7 segments.

Fonctionnalités : Pour moteur Brushless, asynchrone, linéaire.
Toutes commandes d’axes (PTP, NC, CNC) avec la commande
logicielle TwinCAT. Commande en vitesse ou position.

Autres caractéristiques : Fonction de sécurité en option.

Tarif de base : 900 euros.

Fournisseur : Beckhoff

Commercialisé par : Beckhoff

Nom du produit : KL25x1

Valeur nominale - plage de tension : 24..50 V DC.

Valeur nominale - puissance : Jusqu’a 250W.

Type de réseaux Ethernet : EtherCAT.

Type de programmation : En IEC61131.

Fonctionnalités : Variateur décentralise pour la commande
de moteurs pas a pas (au niveau des entrées-sorties). Toutes
commandes d’axes (PTP, NC, CNC) grace a la commande logicielle
TwinCAT. Commande en vitesse ou position.

Autres caracteéristiques : Boucle de position intégrée.

Tarif de base : 130 euros.

Fournisseur : Beckhoff

Commercialisé par : Beckhoff

Nom du produit : KL25x2

Valeur nominale - plage de tension : 24..50 V DC.

Valeur nominale - puissance : Jusqu’a 175W.

Type de réseaux Ethernet : EtherCAT.

Type de programmation : En IEC61131.

Fonctionnalités : Variateur décentralisé pour la commande de
moteurs a courant continu(au niveau des entrées-sorties). Toutes
commandes d’axes (PTP, NC, CNC) grace a la commande logicielle
TwinCAT. Commande en vitesse.

Tarif de base : 130 euros.

Fournisseur : FiveCo

Commercialisé par : FiveCo

Nom du produit : FMod-Ipecmot 48/10

Valeur nominale - plage de tension : 15 — 48 [V DC].

Valeur nominale - intensité : 10 [A] en continue // MAX 15 [A].
Type de réseaux Ethernet : Ethernet standard.

Type de programmation : Simple commande UDP ou TCP.
Interface opérateur : Site web embarqué logiciel FSoft-Motorctrl
Application client dédié.

Fonctionnalités : Auto-tuning pour le réglage automatique du régulateur,
Opt : Contrdle en position/vitesse avec les capteurs hall, Homing.

Fournisseur : FiveCo

Commercialisé par : FiveCo

Nom du produit : FMod-IPDCMOT 48/1.5

Valeur nominale - plage de tension : 15 — 48 [V DC].

Valeur nominale - intensité : 1.5 [A] en continue // MAX 3 [A] .
Type de réseaux Ethernet : Ethernet standard.

Type de programmation : Simple commande UDP ou TCP.
Interface opérateur : Site web embarqué, logiciel FSoft-Motorctrl,
Application client deédié.

Fonctionnalités : Homing, Compatible PowerOverEthernet : IEEE
802.3af.

Variateurs E‘

Fournisseur : Galil

Commercialisé par : A2V

Nom du produit : AMP20540

Valeur nominale - plage de tension : 24 Vdc a 160 dc.

Valeur nominale - puissance : Maxi 500W.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet.

Type de programmation : Langage simplifié a 2 lettres.
Interface opérateur : PC ou écran.

Fonctionnalités : Puissance pour 4 axes brushless ou pas a pas de
500W, cames, double boucle etc..

Autres caractéristiques : Pilotage de 4 axes sur une meme carte.

Fournisseur : Galil

Commercialisé par : A2V

Nom du produit : CDS3310

Valeur nominale - plage de tension : 24Vdc a 70 Vdc.
Valeur nominale - puissance : 500W.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet.

Type de programmation : Langage simplifié a 2 lettres.
Interface opérateur : PC ou écran.

Fonctionnalités : Cames, fonctions avancées.

Autres caracteéristiques: 8 I, 10 O, 8 entrées analogiques,
extension a 401/0. Pilotage du frein 24Vdc. Cames.

Fournisseur : Hitachi

Commercialisé par : Esco Transmissions

Nom du produit : Gamme L300P + carte option SJ EN

Valeur nominale - plage de tension : 380V-480V ( +/-10%).
Valeur nominale - puissance : 1.5KW a 132KW.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet TCP/IP.

Type de programmation : Clavier ou par logiciel sur PC.

Interface opérateur : Par macro fonctions.

Fonctionnalités : Redémarrage a la volée, potentiometre en facade,
économiseur d’énergie.

Autres caractéristiques : PID intégré, version IP54 existante,
surcharge 120%.

Fournisseur : Hitachi

Commercialisé par : Esco Transmissions

Nom du produit : Gamme SJ300 + carte option SJ EN

Valeur nominale - plage de tension : 380V-480V ( +/-10%).
Valeur nominale - puissance : 1.5KW a 132KW.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet TCP/IP.

Type de programmation : Clavier ou par logiciel sur PC.

Interface opérateur : Par macro fonctions.

Fonctionnalités : Controle simultané de deux moteurs de méme capacite,
Autotuning : mesure automatique des parametres du moteur connecte,
entrée thermistance moteur, Régulation de tension automatique.
Autres caractéristiques : PID intégré, surcharge 150%.

Fournisseur : KEB

Commercialisé par : KEB

Nom du produit : Gamme F5-Basic

Valeur nominale - plage de tension : 230VAC ( 180....260 VAC),
400 VAC ( 305... 500 VAC)

Valeur nominale - puissance : 0,37.... 15 kW

Type de réseaux Ethernet : Ethercat, Powerlink, Ethernet.

Type de programmation : Paramétrage, Programmation en C++.
Interface opérateur : En option

Fonctionnalités : Pilotage moteurs asynchrones en boucle ouverte
en mono ou multi-axes, (connexions par bus DC en standard).
Autres caractéristiques : Technologie SMM (sensorless motor
management) : controle vectoriel sans capteur, fonction Power
OFF : arret en couple sur coupure secteur, 8 jeux de parametres
frequence de sortie jusque 1600 Hz, PID intégre, Positionnement
par comptage sur entrée rapide, Protection électronique du moteur.
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Fournisseur : KEB

Commercialisé par : KEB

Nom du produit : Gamme F5-Compact

Valeur nominale - plage de tension : 230VAC ( 180....260 VAC)
400 VAC ( 305... 500 VAC)

Valeur nominale - puissance : 0,37.... 90 kW.

Type de réseaux Ethernet : Ethercat, Powerlink, Ethernet.

Type de programmation : Paramétrage, programmation en C++.
Interface opérateur : En option

Fonctionnalités : Pilotage moteurs asynchrones en boucle ouverte
en mono ou multi-axes, (connexions par bus DC en standard).
Autres caracteristiques : Technologie SMM (sensorless motor
management) : controle vectoriel sans capteur.

fonction Power OFF : arrét en couple sur coupure secteur, 8 jeux
de parametres, frequence de sortie jusque 1600 Hz, PID integre,
Positionnement par comptage sur entrée rapide.

Fournisseur : KEB

Commercialisé par : KEB

Nom du produit : Gamme F5-Multi

Valeur nominale - plage de tension : 230VAC ( 180....260 VAC),
400 VAC ( 305... 500 VAC), 690 VAC ( 540... 860 VAC)

Valeur nominale - puissance : 0,75.... 800 kW.

Type de réseaux Ethernet : Ethercat, Powerlink, Ethernet.

Type de programmation : Paramétrage, programmation en C++.
Interface opérateur : En option.

Fonctionnalités : Pilotage moteurs asynchrones et brushless
(commutation par parametre) avec fonctions motion (positionnement,
arbre électrique, came électronique...) en mono ou multi-axes
(connexions par bus DC en standard).

Autres caractéristiques : Fonction Power OFF : arrét en couple sur
coupure secteur, 8 jeux de parameétres, frequence de sortie jusque
1600 Hz, retour vitesse par codeur incréemental TTL ou HTL,
SinCos, SSI, hiperface, Endat. fonction S.C.L ou A.S.C.L.

Fournisseur : Lenze

Commercialisé par : Lenze

Nom du produit : PositionServo 940

Valeur nominale - plage de tension : 80 a 528 Vca/ 120V /200 V
/230 V mono, 200/ 230 V /400 V /480 V triphaseé.

Valeur nominale - puissance : de 22 18 A/0,4 a 3,6 kW.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet TCP/IP.

Type de programmation : Basic.

Interface opérateur : Intégrée.

Fonctionnalités : De la commande basique de vitesse ou de couple
jusqu’a une complete programmabilite.

Autres caractéristiques : Imax = 300% de Inominal, CANopen et
Modbus possible.

Tarif de base : A partir de 728 euros

Fournisseur : Lenze

Commercialisé par : Lenze

Nom du produit : L-force 9400

Valeur nominale - plage de tension : 3 x 180 a 550 Vca.

Valeur nominale - puissance: 0,37 a 55 kW (puissances
supérieures en préparation).

Type de réseaux Ethernet : Powerlink (Profinet, Ethercat en préparation).
Type de programmation : PLC 61131-3.

Interface opérateur : Enfichable.

Fonctionnalités : Sur-mesure, de la commande vitesse aux packs
meétier tel que came, enrouleur, scie a la voleée...

Autres caractéristiques : Concept mécanique avec montage sur
embase ou sont raccordés tous les branchements de puissance
(entrée, sortie, bus CC), tous les modules: mémoire, gestion
frein de parking, sécurité.. sont enfichables, comme le module de
securité Profisafe par exemple, mono-axe ou multi-axes.

Tarif de base : A partir de 1079 euros
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Fournisseur : Leroy-Somer

Commercialisé par : Leroy-Somer

Nom du produit : Digidrive SK

Valeur nominale - plage de tension: 200-240 V monophasé et
triphasé et 200-690 V triphasé +-10%.

Valeur nominale - puissance : de 0.25 a 132 kW.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet TCP/IP.

Type de programmation : Par clavier afficheur ou logiciel sous
Windows.

Interface opérateur : Clavier afficheur LED (standard) ou LCD /
LED déportable (option) ou Interface Homme Machine raccordée
sur liaison série RS 485 .

Fonctionnalités : Variateur de vitesse pour moteur asynchrone,
controle vectoriel boucle ouverte, régulation vitesse ou couple,
PID, fonctions logiques (ET, OU, comparateurs), commande de
frein, horloge temps réel, cycleur de vitesses préeréglées.

Autres  caractéristiques: Options afficheurs  déportables
avec commandes locales, clé de recopie de parametres, clé
d’applications programmables. Connectable sur Interbus S,
Devicenet, Profibus DP, Can Open.

Fournisseur : Leroy-Somer

Commercialisé par : Leroy-Somer

Nom du produit : Proxidrive

Valeur nominale - plage de tension : 208-240 V triphasé, 380-480
V triphasé +-10%.

Valeur nominale - puissance : de 0.37 a 7.5 kW.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet TCP/IP

Type de programmation : Par clavier afficheur ou console ou
logiciel sous Windows.

Interface opérateur : Clavier afficheur LED (standard) ou Interface
Homme Machine raccordée sur liaison série RS 485 protocole
Modbus RTU.

Fonctionnalités : Variateur de vitesse pour moteur asynchrone
et moteur servo, controle vectoriel boucle ouverte ou boucle
fermée, régulation vitesse ou couple, PID, fonctions automates
(programmation ladder).

Autres caracteristiques : Variateur décentralisé, Etanche IP 66
- Nema 4X. Entrée sécuritaire conforme a la norme EN-954
catégorie 3, sans contacteur de ligne. Options : clé de recopie de
paramétres, contacteur de frein, résistances de freinage intégrées,
interrupteur cadenassable. Connectable sur Interbus S, Devicenet,
Profibus DP, Can Open, Modbus RTU.

Fournisseur : Leroy-Somer

Commercialisé par : Leroy-Somer

Nom du produit : Unidrive SP

Valeur nominale - plage de tension : 200 a 690 V triphasé +-10%.
Valeur nominale - puissance: de 0.75 a 132 kW. Puissance
supérieure a 132 kW par mise en parallele de modules.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet TCP/IP.

Type de programmation : Par clavier afficheur, console ou logiciel
sous Windows.

Interface opérateur : Clavier afficheur LED (standard) ou LCD
(option) ou Interface Homme Machine raccordée sur liaison série
RS 485 protocole Modbus RTU.

Fonctionnalités : Variateur de vitesse pour moteur asynchrone
et moteur servo, controle vectoriel boucle ouverte ou boucle
fermée, accepte tous les types de codeurs (incremental, SinCos,
SSI), régulation vitesse ou couple, PID, fonctions automates
(programmation ladder)

Autres caractéeristiques : Possibilite d’integrer des modules
préprogrammeés pour applications de positionnement, enroulage,
coupe a la volée, synchronisation, levage. Le module application
permet également de réaliser ses propres programmes en proposant
toutes les fonctionnalites d’un automate (blocs fonctions logiques,
mathématiques et motion, programmation ladder ou littérale).



Fournisseur : Leroy-Somer

Commercialisé par : Leroy-Somer

Nom du produit : Powerdrive

Valeur nominale - plage de tension : 380 a 480 V triphasé +-10%.
Valeur nominale - puissance: de 45 a 900 kW . Puissance
supérieure a 900 kW par mise en parallele de modules.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet TCP/IP

Type de programmation : Par Interface Homme Machine, console
ou logiciel sous Windows.

Interface opérateur : Interface Homme Machine en face avant.
Fonctionnalités : Variateur de vitesse modulaire pour moteur
asynchrone et moteur synchrone a aimant, controle vectoriel
boucle ouverte ou boucle fermée, régulation de vitesse ou couple,
PID, gere les codeurs et les capteurs a effet Hall.

Autres caractéristiques : Solutions 6 pulses, 12 pulses ou
régenérative. Refroidissement par air ou liquide. Autodiagnostic a
chaque mise sous tension.

Fournisseur : Mitsubishi Electric

Commercialisé par : Mitsubishi Electric

Nom du produit: Motion Control Meslec System Q/CPU
Q172CPUN

Type de réseaux Ethernet : SSCnet

Type de programmation : I[EC 61131

Fonctionnalités : Controle de position

Autres caractéristiques : Nombre d'E/S : 8192, nombres d’axes :
8*3, temps de cycle par instruction : 0.034 ps, temps de synchro
des axes : 0.88 ms, mémoire motion control : 64 K, nombre de
programmes positionnement : 4096, port (CPU) : USB (12 Mbit/s),
RS232 (115.2 Mbits/s), SSCnet (5.6 Mbits/s).

Fournisseur : Mitsubishi Electric

Commercialisé par : Mitsubishi Electric

Nom du produit: Motion Control Meslec System Q/CPU
Q173CPUN

Type de réseaux Ethernet : SSCnet

Type de programmation : [EC 61131

Fonctionnalités : Contrdle de position

Autres caractéristiques : Nombre d’E/S : 8192, nombres d’axes :
32*3, temps de cycle par instruction : 0.034 ps, temps de synchro
des axes: 3,5 ms, mémoire motion control : 64 K, nombre de
programmes positionnement : 4096, port (CPU) : USB (12 Mbit/s),
RS232 (115.2 Mbits/s), SSCnet (5.6 Mbits/s).

Fournisseur : Mitsubishi Electric

Commerecialisé par : Mitsubishi Electric

Nom du produit : Motion Control Melsec A/A171 SH CPU

Type de réseaux Ethernet : SSCnet

Type de programmation : [EC 61131

Fonctionnalités : Contrdle de position

Autres caractéristiques : Nombre d’E/S:512, nombres d’axes :
4, temps de cycle par instruction : 0.25 ps, temps de synchro
des axes: 3.5 ms, mémoire motion control : 13 K, nombre de
programmes positionnement : 4096, port (CPU): RS232 (115.2
Mbits/s), SSCnet (5.6 Mbits/s).

Fournisseur : Mitsubishi Electric

Commercialisé par : Mitsubishi Electric

Nom du produit : Motion Control Melsec A/A172 SH CPU

Type de réseaux Ethernet : SSCnet

Type de programmation : IEC 61131

Fonctionnalités : Contrdle de position

Autres caracteristiques : Nombre d’E/S : 1024, nombres d’axes :
8, temps de cycle par instruction: 0.25 ps, temps de synchro
des axes : 7.11 ms, mémoire motion control : 13 K, nombre de
programmes positionnement : 4096, port (CPU).

Fournisseur : Mitsubishi Electric

Commercialisé par : Mitsubishi Electric

Nom du produit : Motion Control Melsec A/A173 UH CPU-S1
Type de réseaux Ethernet : SSCnet

Type de programmation : IEC 61131

Fonctionnalités : Controle de position

Autres caracteristiques : Nombre d’E/S : 2048, nombres d’axes :
32, temps de cycle par instruction : 0.15 ps, temps de synchro
des axes: 14.1 ms, mémoire motion control : 14 K, nombre de
programmes positionnement : 4096, port (CPU): RS232 (115.2
Mbits/s), SSCnet (5.6 Mbits/s).

Fournisseur : Omron

Commercialisé par : Omron

Nom du produit : E7

Valeur nominale - plage de tension : 200V tri, 400V tri.

Valeur nominale - puissance : de 0.4kW a 110kW pour le 200V, de
0.4kW a 300 kW pour le 400V.

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, Profibus, Ethernet.
Fonctionnalités : Controle V/F, applications pour pompe et
ventilateurs (couple variable).

Autres caractéristiques : Caractéristique de couple: 120% a
0.5Hz. Carte d’option API. Boitier IP54. Logiciel d’applications
personnalisées.

Fournisseur : Omron

Commercialisé par : Omron

Nom du produit : G7

Valeur nominale - plage de tension : 200V tri, 400V tri.

Valeur nominale - puissance : De 0.4kW a 110kW pour le 200V,
de 0.4kW a 300 kW pour le 400V.

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, Profibus, Ethernet.
Fonctionnalités : Controle vectoriel ou V/F en boucle ouverte ou
fermée. Longs cables disponibles.

Autres caractéristiques : Caractéristiques de couple: 150% a
0.0Hz (boucle fermée) et 150% a 0.3Hz (boucle ouverte). Logiciel
d’applications personnalisées.

Fournisseur : Omron

Commercialisé par : Omron

Nom du produit : F7

Valeur nominale - plage de tension : 200V tri, 400V tri.

Valeur nominale - puissance : De 0.4kW a 110kW pour le 200V,
de 0.4kW a 300 kW pour le 400V.

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, Profibus, Ethernet.
Fonctionnalités : Controle vectoriel ou V/F en boucle ouverte ou
fermée. Longs cables disponibles.

Autres caracteéristiques : Caractéristiques de couple: 150% a
0.0Hz (boucle fermée) et 150% a 0.3Hz (boucle ouverte). Logiciel
d'applications personnalisées.

Fournisseur : Omron

Commercialisé par : Omron

Nom du produit : Trajexia

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, Profibus, Ethernet.
Fonctionnalités : Position, vitesse et couple. Nombre d’axes: 16
servos + 8 variateurs.

Autres caractéristiques : Méthode de contrdle d’axes: Bus
Mechatrolinkll, sortie analogique et train d’impulsions. Controle
d’axes avancé, e-cam, ELS, décalage de phase, enregistrement.
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Fournisseur : Omron

Commercialisé par : Omron

Nom du produit : MP2200

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, Profibus, Ethernet.
Fonctionnalités : Position, vitesse et couple. Nombre d’axes : 256.
Autres caractéristiques : Méthode de controle d’axes: Bus
Mechatrolinkll, sortie analogique et train d'impulsions.

Controle d’axes avance, e-cam, ELS, décalage de phase,
enregistrement.

Fournisseur : Omron

Commercialisé par : Omron

Nom du produit : MP2300

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, Profibus, Ethernet.
Fonctionnalités : Position, vitesse et couple. Nombre d’axes : 48.
Autres caractéristiques : Méthode de controle d’axes: Bus
Mechatrolinkll, sortie analogique et train d'impulsions.

Controle d’axes avance, e-cam, ELS, décalage de phase,
enregistrement.

Fournisseur : Panasonic

Commercialisé par : Panasonic Electric Works

Nom du produit : Série Minas A4N

Valeur nominale - plage de tension : 100- 200 Vac.

Valeur nominale - puissance : 50W-5kW.

Type de réseaux Ethernet: Token Ring sur base Ethernet
Base100Tx.

Type de programmation : Propriétaire.

Interface opérateur : Logiciel windows.

Fonctionnalités : Systeme Servo asservissement vitesse, position,
couple.

Autres caracteéristiques : Boucle fermée 1kHz.

Fournisseur : Rexroth

Commercialisé par : Bosch Rexroth,

Nom du produit : IndraDrive

Valeur nominale - plage de tension : 400V — 200 a 500V.

Valeur nominale - puissance : 1,5 kW a 110 kW.

Type de réseaux Ethernet : Sercos Il1.

Type de programmation : I[EC61131-3.

Interface opérateur: IndraControl V sur port série ou port
Ethernet.

Type de programmation : [EC61131-3.
Fonctionnalités : ~ Maitre-esclave,  synchronisation,
électroniques, coupe a la volée, déroulage etc...

Autres caracteristiques : possibilitt de commande multi-axes (un
variateur maitre + 7 variateurs esclaves) .

cames

Fournisseur : Rockwell Automation

Commercialisé par : Rockwell Automation

Nom du produit : Gamme PowerFlex 40

Valeur nominale - plage de tension :230V / 400V -480V / 480
- 600V

Valeur nominale - puissance : 0,37 a 11 kW

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, EtherNet,

Type de programmation : Programmé d’usine, paramétrable par
clavier ou logiciel Drive Tools compatible Win 98-2000-ME-NT-XP
ou bus de terrain .

Interface opérateur : Intégré en standard, possibilite de déport.
Fonctionnalités :, Vectoriel de Flux Boucle ouverte, PID integré,
Fonctions logiques séquentielles.

Autres caractéristiques : Sortie analog, timer, compteur, gestion
de frein.
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Fournisseur : Rockwell Automation

Commercialisé par : Rockwell Automation

Nom du produit : Gamme PowerFlex 70

Valeur nominale - plage de tension: 230V /400 - 480V / 500-
600V

Valeur nominale - puissance : 0,37 a 37kW

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, ControlNet, EtherNet.
Type de programmation : Paramétrable par clavier ou logiciel Drive
Tools compatible Win 98-2000-ME-NT-XP ou bus de terrain.
Interface opérateur : Clavier débrochable ou en déport 1P20 ou
IP66.

Fonctionnalités : Vectoriel de Flux Boucle ouverte ou fermée, PID
integré/ PTC / régulation de couple.

Autres caractéristiques : Version 1P20 & [P66, Filtre CEM et
freinage intégrés, Multi pages, Sortie analog - Digitales / gestion
perte réseau.

Fournisseur : Rockwell Automation

Commercialisé par : Rockwell Automation

Nom du produit : Gamme PowerFlex 700

Valeur nominale - plage de tension : 230V /400 - 480V /600V-
690V

Valeur nominale - puissance : 0,37 a 132kW

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, ControlNet , EtherNet.
Type de programmation : Paramétrable par clavier ou logiciel Drive
Tools compatible Win 98-2000-ME-NT-XP ou bus de terrain.
Interface opérateur : Clavier débrochable ou en déport 1P20 ou
IP66 .

Fonctionnalités : Vectoriel de Flux Boucle ouverte ou fermée,
Application levage, PID intégré/ PTC / régulation de couple,
Autres caractéristiques : Filtre CEM et freinage intégrés, Sortie
analog - Digitales / gestion perte réseau,

Fournisseur : Rockwell Automation

Commercialisé par : Rockwell Automation

Nom du produit : Gamme PowerFlex 700H

Valeur nominale - plage de tension : 380-500V

Valeur nominale - puissance : 160 a 630 kW

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, ControlNet, EtherNet.
Type de programmation : Paramétrable par clavier ou logiciel Drive
Tools compatible Win 98-2000-ME-NT-XP ou bus de terrain .
Interface opérateur : Clavier debrochable ou en deéport IP20.
Fonctionnalités : : Vectoriel de Flux Boucle ouverte, PID integrée/
PTC / régulation de couple.

Autres caracteristiques : Filtre CEM et self AC intégrés, Armoires
IP20, Sortie analog - Digitales / gestion perte réseau

Fournisseur : Schneider Electric

Commercialisé par : Schneider Electric

Nom du produit : Altivar 38 ATV38

Valeur nominale - plage de tension : Triphasé 380-460V.

Valeur nominale - puissance : 0.75 a 315 KW.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet ModBus intégré.

Type de programmation : Via Power Suite ou afficheur intégre.
Interface opérateur : Afficheur intégre.

Fonctionnalités : Régulation de vitesse par contrdle de flux.
Ventilateurs / pompes, climatiseur chauffage, traitement de Iair.
Autres caractéristiques : Filtre CEM intégré jusqu’a 75KW,
additionnel pour les plus fortes puissances. Fonctions spécifiques
aux applications de pompes et ventilateurs : réegulateur Pl, reprise
a la volée, fonction désenfumage, cartes de commutation de
pompes. Solutions anti-harmoniques par inductances de ligne.



Fournisseur : Schneider Electric

Commercialisé par : Schneider Electric

Nom du produit : Altivar 61 UL Type 1/IP20 ATV 61

Valeur nominale - plage de tension : Triphasé 200/240 V. 380/480 V
Valeur nominale - puissance : 0,75KW a 630 kW.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet, Modbus plus, DeviceNet.
Type de programmation : Logiciel Power suite.

Interface opérateur : Terminal graphique.

Fonctionnalités : Gamme dédiée pompe et ventilateur pour les
marchés de I'industrie et du batiment.

Autres caracteristiques : Fonction de sécurite Power Removal,
filtres CEM intégrés, classe A ou B ; conforme aux normes CE, UL,
CSA C-Tick.

Fournisseur : Schneider Electric

Commercialisé par : Schneider Electric

Nom du produit : Altivar 61 UL Type 12/IP54 ATV 61

Valeur nominale - plage de tension : Triphasé 200/240 V. 380/480 V
Valeur nominale - puissance : 0,75KW a 90kW.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet, Modbus plus, DeviceNet.
Type de programmation : Logiciel Power suite.

Interface opérateur : Terminal graphique.

Fonctionnalités : Gamme dédiée pompe et ventilateur pour les
marchés de I'industrie et du batiment.

Autres caracteristiques : Fonction de sécurite Power Removal,
filtres CEM intégrés classe A ou B.

Fournisseur : Schneider Electric

Commercialisé par : Schneider Electric

Nom du produit : Altivar 31 ATV31

Valeur nominale - plage de tension: monophasé 200-240V,
triphasé 380-500V, 525-600V 50/60Hz

Valeur nominale - puissance : 0.18 KW a 15 KW

Type de réseaux Ethernet : Ethernet, DeviceNet, Fipio, Profibus.
Type de programmation : Power Suite.

Fonctionnalités : Régulation de vitesse par controle vectoriel de
flux. Manutention, emballage, conditionnement.

Autres caractéristiques : ModBus et CANopen intégreés. Filtre CEM
classe A intégré, classe B en option. Coffret IP55.

Fournisseur : Sew Usocome

Commercialisé par : Sew Usocome

Nom du produit : Gamme Movidrive

Valeur nominale - puissance : de 0.55 a 132 kW.

Type de réseaux Ethernet : Ethernet IP, Modbus TCP.

Interface opérateur : Console de paramétrage avec afficheur a
matrice et possibilité de sélection de neuf langues.
Fonctionnalités : Fonctions de sécurité «Arrét sécurisé» selon EN
954-1 catégorie 3, intégrées. Capacité de surcharge de courte
durée de 200% pour applications dynamiques jusqu'a 1,5 kW.
Applicatifs logiciels préprogrammés pour le positionnement,
I'’enroulage/déroulage, la synchronisation.

Autres caractéristiques : Raccordement de resolvers, de codeurs
TTL, sin/cos ou Hiperface. Capacité de surcharge de 150 % a partir
de 1,5 kw.

Fournisseur : Siemens

Commercialisé par : Siemens

Nom du produit : Sinamics G120

Valeur nominale - plage de tension : 400 V.

Valeur nominale - puissance : 0,37 kW - 90 kW (VT/LO).
Type de réseaux Ethernet : Profinet.

Type de programmation : Paramétrage.

Interface opérateur : PC ou Pupitre BOP.

Tarif de base : Livrable a partir de Mai 2007.
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Fournisseur : Siemens

Commercialisé par : Siemens

Nom du produit : Sinamcis $120

Valeur nominale - plage de tension : 230V / 400V.

Valeur nominale - puissance : 0,12 kW — 250 kW.

Type de réseaux Ethernet : Profinet.

Type de programmation : Paramétrage.

Interface opérateur : PC ou afficheur 7 segments.

Fonctionnalités : Régulation de type servo-controle, controle
vectoriel de flux ou commande U /f, fonction de positionnement
intégrée.

Fournisseur : SSD Drives Parvex

Commercialisé par : SSD Drives Parvex

Nom du produit : 690P

Valeur nominale - plage de tension : 220-240Vac + 10% et 380-
460Vac + 10%.

Valeur nominale - puissance : 0.75 a 1000kW.

Type de réseaux Ethernet : DeviceNet, Ethernet, ControlNet.
Type de programmation : Windows, Préprogramme.

Interface opérateur : Console opérateur de configuration,
paramétrage et pilotage.

Fonctionnalités : Variateur a controle vectoriel de flux en boucle
ouverte ou boucle fermée pour moteur asynchrone.

Fournisseur : SSD Drives Parvex

Commercialisé par : SSD Drives Parvex

Nom du produit : 890

Valeur nominale - plage de tension: 230Vac + 10% et 380-
460Vac + 10%.

Valeur nominale - puissance : 0.75 a 1000kW.

Communication : DeviceNet, Ethernet, ControlNet.

Type de programmation : Logiciel DSE (Drive System Explorer).
Fonctionnalités : Variateur pour moteur AC brushless ou
asynchrone.

Autres caractéristiques : Port de programmation sur USB.

Fournisseur : Stober

Commercialisé par : Stober France

Nom du produit : MDS 5000

Valeur nominale - plage de tension : 200 a 530 V.

Valeur nominale - puissance : 0,37 a 45 kW.

Type de réseaux Ethernet : Ethercat.

Type de programmation : Sans langage d'écriture, configuration de
bibliotheque sous Windows.

Interface opérateur : RS 232.

Fonctionnalités : Came électronique, positionnement, boucle de
vitesse et de courant.

Tarif de base : 700 a 4500 euros.

Fournisseur : Stober

Commercialisé par : Stober France

Nom du produit : FDS 5000

Valeur nominale - plage de tension : 200 a 530 V.

Valeur nominale - puissance : 0,37 a 45 kW.

Type de réseaux Ethernet : Ethercat.

Type de programmation : Sans langage d'écriture, configuration de
bibliotheque sous Windows.

Interface opérateur : RS 232.

Fonctionnalités : Came électronique, positionnement, boucle de
vitesse et de courant.

Tarif de base : 500 a 4500 euros.
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